Capot moteur de 4 mm d’épaisseur

EPT15V

TRANSPALETTE ELECTRIQUE

Assure une protection efficace du moteur interne et

du dispositif de cablage.

Capacité 1 500 kg

Propulsion par batterie Li-lon

Coque en plastique ABS étanche a la poussiere

Transportez vos matériaux avec efficacité Protege et maintient la propreté du contréleur interne et du cablage,

pour une présentation soignée.

Une alternative idéale au transpalette manuel

Batterie amovible

Pour une recharge facilitée
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Transpalette électrique EPT15V

Caractéristique principale

Conception de chassis haute résistance

Le chassis a haute résistance et la conception compacte garantissent longeévité et flexibilité.
Cela est assuré par une technologie de soudure et de pliage métal- ligue de haute précision,
ainsi qu’une excellente robustesse des matériaux.

Commande de déplacement

Différentes capacités de batterie sont disponibles en associant des batteries et
leurs chargeurs pour répondre a divers besoins d’autonomie.
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___________________________________________ Sécurité et stabilité
Le systeme de levée hydraulique de ce véhicule adopte une conception sans tuyau
d’huile, ce qui améliore significativement la fiabilité du systeme hy- draulique et réduit le

Marche arriére d’urgence risque de fuite au niveau des raccords ou conduites.

———————————————————————

Systeme de contrdle intelligent
® Poignée a code PIN Levée et descente

———————— . -

Equipé de la technologie CAN-BUS, assurant une surveillance automatique de I’état du
transpalette et le diagnostic des pannes.

(En option)

09 www.gslift.com CHANGXING QIANGSHENG MACHINERY CO.,LTD. 10



Spécifications techniques SpéCiﬁCatiOnS techn Iq Uues

Modéle EPT15V
Mode de propulsion Electrique
Type d’exploitation Accompagnant
— e Capacité de charge Q(t) 1.5
% igeasieation Distance du centre de gravité de la charge c(mm) 600 %
-8 Distance de charge, centre de I'essieu moteur a la fourche x(m m) 950 |:
g Empattement y(mm) 1270 B-J
g‘ Poids sans batterie kg 142 (:é)_
8 Type de roue PU =
8 :
5 Roue motrice ®Xw(mm) 210X 75 D
CI'IID'I - E Roue avant ® Xw(mm) G800 X 70 :(-]_.3
3 Nombre de roues avant / arriere ( X = roues motrices ) 1x/4 %_
é Voie avant bll(mm) 390/525 %
! . : Hauteur de levée 13(mm) 195 =
: P © Hauteur du timon en position de marche min./max. n14(mm) 585/1250
i u Hauteur abaissée N13(mm) 85
Q.\_:Zﬂ—=== ==8=/ Q . Longueur totale [1(mm) 1620
o ky‘bg:f 1 | Longueur jusqu’a la face des fourches 2(mm) 470
| ééﬁgo/r ) i / | Dir.nehsions Largeur totale bl/b2(mm) 550/685
. E principales Dimensions des fourches s/e/l(mm) 50/160/1150
].i Largeur hors tout des fourches b5(mm) 550/685
Garde au sol, centre de 'empattement m2(mm) 35
Largeur d’allée pour palettes 1000x1200 en travers Ast(mm) 1820
X 12 Largeur d'allée pour palettes 800x1200 dans Ia longueur Ast(mm) 1870
a Rayon de braquage Wa(mm) 1380
m y Vitesse de déplacement, chargé / a vide (km/h) 4.2/4.5
- ” | Pe';)fo(z:ére':ance Pente maximale franchissable, chargé / a vide (%) 6/10
U1 Type de frein Electromagnétique
Puissance du moteur de traction (KW) 0.75
ﬁ a 1L Puissance du moteur de levage (kW) 0.8
Batterie acc. selon DIN 43531/35/36 A, B, C, non no
_— = Tension de la batterie, capacité nominale (V/Ah) 24/20
E m Poids de la batterie (£ 5 %) (kg) 5.5
. . Type de commande de Fentrainement Régulation de la vitesse en courant continu
Niveau sonore au siége du conducteur selon EN 12053 (dB(A)) <70
/F- Mode de direction Direction mécanique
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